ROZPORZADZENIE
MINISTRA INFRASTRUKTURY"
w sprawie prac geodezyjnych | kartograficznych dla celéw projektowych
Na podstawie art. 19 ust. 1 pkt 3 lit. g ustawy z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo
geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. z 2000 r. Nr 100, poz. 1086, z pozn. zm.?),

zwanej dalej ustawa, zarzadza sie, co nastepuje:

§ 1. Rozporzadzenie okresla charakterystyke techniczng i ogdlne zasady

wykonywania prac geodezyjnych i kartograficznych dla celéw projektowych.

§ 2. Zakres i rodzaj oraz zasady wykonywania prac geodezyjnych i kartograficznych
dla celéw projektowych zawarte sg w zatgczniku do rozporzadzenia.

§ 3. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie 14 dni od dnia ogtoszenia.

Minister Infrastruktury

b Minister Infrastruktury kieruje dziatem administracji rzadowej - budownictwo, gospodarka przestrzenna i mieszkaniowa, na
podstawie § 1 ust. 2 pkt 1 rozporzadzenia Prezesa Rady Ministréw z dnia 29 marca 2002 r. w sprawie szczeg6towego zakresu
dziatania Ministra Infrastruktury (Dz. U. Nr 32, poz. 302 oraz z 2003 r. Nr 19, poz. 165, Nr 141, poz. 1359 i Nr 232, poz. 2322).
Wiasciwos¢ Ministra Infrastruktury do wydania niniejszego rozporzadzenia wynika z art. 44 ustawy z dnia 21 grudnia 2001 r. o
zmianie ustawy o organizacji i trybie pracy Rady Ministrow oraz o zakresie dziatania ministrow, ustawy o dziatach administracji
rzadowej oraz o zmianie niektorych ustaw (Dz. U. Nr 154, poz. 1800).

3 Zmiany tekstu jednolitego wymienionej ustawy zostaty ogtoszone w Dz. U. z 2000 r. Nr 120, poz. 1268, z 2001 r. Nr 110, poz.
1189, Nr 115, poz. 1229 i Nr 125, poz. 1363, z 2003 r. Nr 162, poz. 1568 i Nr 166, poz. 1612 oraz z 2004 r. Nr 10, poz. 76.



Zatacznik do rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury
zdnia ..o

ZASADY
WYKONYWANIA PRAC GEODEZYJNYCH | KARTOGRAFICZNYCH
DLA CELOW PROJEKTOWYCH

Rozdziat 1 POSTANOWIENIA OGOLNE

§ 1 Ogolny opis
Przedmiotem niniejszych zasad jest opis wymaganych cech pomiaru sytuacyjnego i
(lub) wysokosciowego, a takze cech osnéw geodezyjnych stuzacych tym pomiarom.

§ 2 Zapis wielkosci
Liczbowo wyrazone miary liniowe (dtugosci, odlegtosci, wspétrzednych) wyrazone sg
w metrach bez oznaczenia jednostki i z uzyciem kropki jako znaku dziesietnego.

§ 3 Doktadnosé potozenia punktu obiektu pomiaru sytuacyjnego

Stosowana metoda pomiaru powinna zapewniac¢, ze btad potozenia punktu obiektu
pomiaru sytuacyjnego (obliczony jako pierwiastek z sumy kwadratéw btedow
Srednich wspotrzednych pfaskich lub gtdwnych potosi elipsy btedéw) nie przekroczy
wartosci jak w tablicy ponizej:

Obiekty grupy doktadnosci | ] 1]
Btad potozenia punktu < 0.10 0.30 0.50

§ 4 Doktadnosé wysokosci punktéow obiektéw sztucznych

Stosowana metoda pomiaru powinna zapewnia¢, ze w stosunku do osnowy
wysokosciowej sredni btgd okreslenia wysokosci nie przekroczy wartosci podanych w
ponizszej tablicy:

Rodzaj obiektow Sredni btad
wysokosci punktu

1. Budowle i urzadzenia techniczne o konstrukcji trwate;.
2. Obiekty uzbrojenia terenu: +0.01

a) naziemne,
b) podziemne: sztywne i inwentaryzowane przed

zasypaniem.
3. Budowle i urzadzenia techniczne ziemne.
4. Obiekty uzbrojenia terenu podziemne: elastyczne Iub +0.10

mierzone elektromagnetycznie.



§ 5 Doktadnos¢é wysokosci punktow powierzchni terenu

Stosowana metoda pomiaru powinna zapewniaé, ze w stosunku do osnowy
wysokosciowej Sredni btad okreslenia wysokosci punktu naturalnej powierzchni
terenu (,pikiety") nie przekroczy wartosci podanych w ponizszej tablicy:

Nachylenie terenu Sredni btad
kat nachylenia Ah na odcinku 100 m wysokosci pikiet
<2° <35 +0.20
2°-6° 3.5-10.5 + 0.35
>6° >10.5 +0.70

§ 6 Generalizacja obiektow (szczego6téow terenowych)
1. Generalizacja (uogolnienie) obiektow w trakcie pomiaru polega na:

1) pominieciu istnienia odchylen od prostej, tj. przyjeciu za prostg tamanej o
ksztatcie zblizonym do prostej,

2) pominieciu istnienia wymiaru poprzecznego obiektéw wydtuzonych,

3) pominieciu istnienia obiektéw, ktére nie nalezg do zbioru obiektow systemu
informacji o terenie (SIT) i nie zostaly przez zamawiajgcego pomiar
wskazane w warunkach technicznych jako obiekty dodatkowe, lub tez takich,
ktére nalezg do zbioru obiektéw SIT, ale ich stan lub okoliczno$ci terenowe
wskazujg na ograniczong ich trwatosé.

2. Przy pomiarze sytuacyjnym pomija sie:

1) istniejgce odchylenia ksztattu od prostej (np. wychylenia granic dziatek,
krawedzi skarp, wystepy i wgtebienia scian budynkéw, ogrodzen), gdy
odchylenia te sg nie wieksze od btedow potozenia punktu obiektu grupy
dokfadnosci, do ktérej mierzony obiekt przynalezy:

Obiekty grupy doktadnosci | | ]|
Odchylenie od prostej < 0.10 0.30 0.50

2) wymiar poprzeczny, tzn. mierzy sie tylko przebieg osi, gdy obiekt jest
definiowany w SIT jako liniowy, zas w przypadku watpliwosci nalezy wymiar
poprzeczny pomierzy¢, nawet jesli w przysztosci miatby okazac sie zbedny.

Rozdziat 2 POMIAROWA OSNOWA SYTUACYJNA

§ 7 Warunki ogoélne

1. Pomiarowa osnowa sytuacyjna jest jednorzedowa, wyrownywang scisle, z
obliczeniem btedéw potozenia punktow. Od zasady tej dopuszcza sie wyjatek,
ktorym jest ciagg nawigzany jednopunktowo, tzn. cigg wiszacy, gdy nie jest
mozliwe nawigzanie dwupunktowe; cigg taki nie moze posiada¢ wiecej niz dwa
boki.

2. Bfad potozenia m, najmniej doktadnego punktu pomiarowej osnowy sytuacyjnej
nie moze przekroczy¢ 0.10.

3. Przy uzupetnianiu istniejgcej osnowy pomiarowej (zbudowanej jako dwu lub
wielorzedowa) nalezy dokona¢ obliczen jak dla osnowy jednorzedowe;.
Przechowywane w panstwowym zasobie geodezyjnym i kartograficznym
wspoétrzedne punktéw istniejgcej, obecnie uzupetnianej osnowy, nie nalezy po
tych obliczeniach korygowac.



§ 8 Wskazowki projektowe i pomiarowe
Zalecanymi metodami budowy osnowy sytuacyjnej sa:

1.

)
2)

3)
4)

9)
1)
2)

pomiary GPS (ang. Global Positioning System - sSwiatowy system okreslania
potozenia),

wciecia (katowe, liniowe i kombinowane) w przod i wstecz, tzw. osnowa
modularna,

ciggi katowo-liniowe,

osnowa mieszana ztozona z ciggow i usztywniana dodatkowymi
obserwacjami (wciecia, punkty GPS),

sieci kgtowo-liniowe.

. Pomiarowa osnowa sytuacyjna musi spetnia¢ nastepujgce warunki:

kazdy z punktéw osnowy ma co najmniej dwa punkty sgsiednie (tj. zwigzane
obserwacjami) tej samej osnowy lub osnowy wyzszego rzedu,
istnieje wizura miedzy punktami sgsiednimi.

. Przy stosowaniu innych niz GPS metod budowy osnowy sytuacyjnej nalezy

spetni¢ nastepujace wymagania:

1)
2)

3)

4)

5)

6)

pomiarowa osnowa sytuacyjna musi by¢ dowigzana do osnowy co najmniej lll
klasy,

punkty wcinane powinny by¢ elementem osnhowy pomiarowej, {j.
niedopuszczalne jest opieranie ich na punktach wczesniej wyrownane;j
osnowy pomiarowej i obliczenia jak punktéw drugiego rzedu,

dtugosci bokéw osnowy (odlegtosci miedzy punktami osnowy) 50 = d = 400,
zas stosunek dwu bokow przylegtych (ktérych obu jednym z koncéw jest ten
sam punkt osnowy) = 1:4,

narzedzia katomiercze powinny charakteryzowa¢ sie Srednim btedem
pomiaru kierunku mq < 6" lub 20°¢. Katy nalezy mierzy¢ w jednym poczecie.
Jesli narzedzie wymaga odczytu analogowego, konieczne jest dokonywanie
zmiany orientacji zera kota poziomego miedzy potpoczetami,

narzedzia dalmiercze powinny charakteryzowac sie srednim btedem pomiaru
odlegtosci my < 0.005 + 3 mm/km. Mierzone odlegtosci muszg by¢
obserwowane dwukrotnie, raz w kazdym kierunku,

przy niewielkiej rozlegtosci osnowy srednie btedy my i my mogg osiggac
wieksze wartosci niz wymienione w pkt 4 i 5, pod warunkiem zachowania m,
<0.10.

§ 9 Stabilizacja punktow osnowy sytuacyjnej

W terenach o znacznym (obecnym lub przewidywanym) zainwestowaniu, punkty
osnowy sytuacyjnej stabilizuje sie znakami z trwatego materiatu i sporzadza opisy
topograficzne tych punktow.

Rozdziat 3 POMIAROWA OSNOWA WYSOKOSCIOWA

§ 10 Warunki ogdlne

Pomiarowa osnowa wysokosciowa jest jednorodna, bez podziatu na rzedy,
wyrownywana scisle, z okresleniem srednich btedéw wysokosci punktow.

2. Btad sredni wysokosci my najmniej doktadnego punktu pomiarowej osnowy
wysokosciowej nie moze przekroczy¢ 0.10.

1.

§ 11 Wskazowki projektowe i pomiarowe
Zalecanymi metodami budowy osnowy wysokosciowej sa:
1) pomiary GPS,

1.



2)

ciggi niwelacji geometrycznej.

Przy stosowaniu innych niz GPS metod budowy osnowy wysoko$ciowej nalezy
spetni¢ nastepujace warunki:

)
2)

3)

4)

3)

6)

pomiarowa osnowa wysokosciowa jest nawigzana do reperéw wysokos$cio-
wych osnoéw geodezyjnych co najmniej IV klasy,

pomiarowa osnowa wysokosciowa sktada sie z ciggow i moze tworzy¢ uktady
wieloweziowe,

istniejgce w terenie ciggi niwelacyjne sg wigczane do nowo zaktadane;j
osnowy pomiarowej i ponownie wyrownane, jesli wynikajacy z technologii
pomiaru i dlugosci sredni btgd wysokosci punktu srodkowego my < 0.10.
stosowane do pomiaru narzedzia (niwelator, taty, zabki) powinny zapewniac
osiggniecie sredniego btedu pomiaru réznic wysokosci msy < 20 mm/km, tj,
roznice miedzy wynikami pomiarow w obu kierunkach powinny spetniac¢
warunek p < 0.04 L, gdzie L - dtugos¢ przesta lub ciggu w km,

dtugos¢ odcinkdw miedzy sasiednimi punktami wzdiuz ciggu zalezy od
potrzeb terenowych, a na ciggach dowigzujacych sieé, nie stuzgcych
bezposrednio pomiarowi terenowemu, dtugosci te nie powinny przekraczaé
1500,

nie dopuszcza sie stosowania ciggéw jednostronnie nawigzanych.

Poza powyzszymi warunkami ogolnymi przy niwelacji geometrycznej konieczne
jest spetnienie warunkéw szczegdtowych:

1)
2)

3)

pomiar ciggdéw wysokosciowej osnowy pomiarowej wykonuje sie w dwu
kierunkach: gtdbwnym i powrotnym,

dtugos¢ celowych ¢ < 50, dopuszcza sie wydituzenie przy przekraczaniu
przeszkéd wodnych lub terenéw grzaskich,

pomiar na stanowisku ciggu w kazdym 2z kierunkow powinien byc¢
wykonywany dwukrotnie, ze zmiang wysokosci osi celowej, wg schematu t-p
zmiana wysokosci - p-t, gdzie t, p sg odczytami na tacie, odpowiednio:
wstecz, w przoéd. Réznica na stanowisku miedzy wynikami tych pomiarow dh
<0.004.

przy przekraczaniu przeszkod miejsca wybrane na stanowiska niwelatora
przed i po zmianie wysokosci osi celowej powinny zapewnia symetrie
nierbwnosci dtugosci celowych. Roéznica dh moze wowczas przekraczac
0.004.

§ 12 Stabilizacja punktéw osnowy wysokosciowej

W terenach o znacznym zainwestowaniu nalezy punkty wysokosciowej osnowy
pomiarowe] stabilizowa¢ trwale lub wykorzystywac¢ istniejagcq w terenie trwatg
stabilizacje innych punktéw, w obu przypadkach sporzadzajgc ich opisy
topograficzne.

Rozdziat 4 POMIAROWA OSNOWA DWUFUNKCYJNA

§ 13 Warunki ogélne

Osnowe dwufunkcyjng, zwang tez osnowg sytuacyjno-wysokosciowq, zaktada
sie, aby stuzyta zarbwno pomiarom sytuacyjnym, jak i pomiarom wysokos$ciowym,
lub jednoczesnemu pomiarowi sytuacyjno-wysokosciowemu.

Osnowa sytuacyjno-wysokosciowa musi spetniaé warunki co do sposobu
projektowania, stabilizacji, pomiaru i wyrdwnania przepisane zarazem dla osnowy

1.



pomiarowej poziomej i wysokosciowej. Dotyczy to takze osnowy dla niwelacji
powierzchniowej (geometrycznej i tachimetrycznej) oraz niwelacji przekrojami.

§ 14 Metody GPS
Sposréd metod GPS do zaktadania osnéw pomiarowych dopuszcza sie tylko metode
roznicowg GPS, przy zachowaniu wymienionych wczesniej doktadnosci.

Rozdziat 5 POMIAR SYTUACYJNY METODA ORTOGONALNA

§ 15 Linie pomiarowe

1.

2.

28

Linie pomiarowe mogg by¢ oparte o punkty osnowy pomiarowej lub punkty
osnow wyzszych rzedow, a takze o punkty na prostej miedzy punktami osnéw.
Linie do pomiaru metodg domiaréw prostokatnych (takze boki osnowy,
wykorzystywane jako linie pomiarowe) powinny by¢ przetyczone instrumentem
katomierczym z lunetg o powiekszeniu co najmniej 16x, przez wyznaczenie na
nich punktéw posrednich, w odstepach nie wiekszych niz co 100.

Punkty koncowe i punkty posrednie linii pomiarowych nalezy stabilizowaé

nietrwale.

Dtugosci linii pomiarowych nie powinny by¢ wieksze:

1) na terenach zurbanizowanych od 400,

2) na terenach rolnych i leSnych od 600.

W zasadzie zaktada sie istnienie jednego rzedu linii pomiarowych.

Dtugosc¢ linii pomiarowych powinna by¢ mierzona dwukrotnie:

1) przynajmniej raz przy zastosowaniu metody uzytej do pomiaru dtugosci w
osnowie pomiarowej, a wynik tego pomiaru nie powinien sie rézni¢ od
dtugosci obliczonej ze wspotrzednych punktéw oparcia linii pomiarowej wiecej
niz f. = 0.07 + 50 mm/km (dla dtugosci linii réwnej 200 f. = 0.08, dla 600 f_ =
0.10),

2) wynik pomiaru drugiego, jesli jest wykonywany przy pomiarze punktéw
metodg domiarow prostokatnych, nie powinien rézni¢ sie od wyniku pomiaru
pierwszego wiecej niz 2f..

W szczegdlnie trudnych warunkach (np. zakamarki gestej zabudowy) dopuszcza

sie tworzenie linii rzedu drugiego. Linia jest rzedu drugiego, gdy przynajmniej

jednym punktem jej oparcia jest punkt na prostej wyznaczony na linii pierwszego
rzedu.

W przypadku, gdy na linie bedg mierzone wytgcznie punkty obiektow Il i Il grupy

doktadnosci, dopuszcza sie oparcie linii o trwale stabilizowane punkty | grupy

doktadnosci.

Linie pomiarowe mozna przedtuzaC poza jej punkty koncowe, tyczac

przedtuzenie instrumentem katomierczym w dwu potozeniach kota pionowego.

Przedtuzenie nie moze by¢ dtuzsze od (zarazem) potowy dtugosci linii i 200.

§ 16 Pomiar

1.

Do wyznaczania spodka prostopadtej opuszczonej na linie pomiarowg uzywaé
nalezy sprawdzonej wegielnicy dwupryzmatycznej, do pomiaru odcinkow
sprawdzonych przymiaréw lub dalmierzy.

Dopuszczalne dtugosci prostopadtej i doktadnos¢ odczytow odcinkow sg zalezne
od grupy doktadnosci obiektow, zgodnie z tablica:



3.

Grupa Prostopadta Doktadnos¢

doktadnosci  (,domiar”, "rzedna”) odczytu
I 25 0.01
Il 50 0.05
1] 70 0.10

Pomiar punktow obiektéow zaliczonych do | grupy dokfadnosci musi by¢
uzupetniony pomiarem sprawdzajgcym (miary czotowe, przeciwprostokatne,
miary do punktéw przecie¢ konturéw lub ich przedtuzen z liniami pomiarowymi i
ich przedtuzeniami, odlegto$ci od punktéw innych obiektow).

Przy pomiarze punktéw obiektow zaliczonych do Il i lll grupy doktadnosci
dopuszczalne dtugosci prostopadiej moga zosta¢ przekroczone o 50%, pod
warunkiem wykonania pomiaru sprawdzajgcego, o ktorym mowa w ust. 3.

Rozdziat 6 POMIAR SYTUACYJNY METODA BIEGUNOWA

§ 17 Stanowiska

1.

2.

3.

Stanowiskami instrumentu powinny by¢ punkty osnowy pomiarowej lub punkty
oshowy wyzszego rzedu, dopuszcza sie tez punkty na prostej (na boku osnowy).
Na stanowisku muszg by¢ obserwowane co najmniej dwa kierunki orientujgce na
punkty osnéw, gtéwny (na punkt dalszy) i kontrolny.

Odlegtos¢ do mierzonych punktéw obiektow | grupy dokiadnosci nie moze
przekroczy¢ podwaojnej dtugosci gtdwnej celowej orientujgcej na stanowisku, zas
dla punktéw obiektow Il [l grupy doktadnosci - czterokrotnej jej dtugosci.

§ 18 Stanowisko na punkcie 1 grupy dokfadnosci

1.

Dla pomiaru punktéw obiektéw Il i Il grupy doktadnosci dopuszcza sie
stosowanie stanowisk na stabilizowanych punktach obiektow | grupy doktadnosci
(np. punkt zatamania granicy).

Orientujgcym takiego stanowiska musi by¢ co najmniej stabilizowany punkt |
grupy doktadnosci w odlegtosci co najmniej 100, zas odlegtosci do mierzonych
punktow nie mogq przekraczac dtugosci celowej orientujace;.

§ 19 Doktadnosci

1.

Pomiar metodg biegunowg wykonywa¢ mozna narzedziami spetniajgcymi

warunki:

1) Sredni btad pomiaru kierunku < 60",

2) Sredni btad pomiaru odlegtosci i dtugos¢ celowej zaleznie od grupy
doktadnosci obiektow pomiaru, zgodnie z tablica:

Grupa Sredni btgd Diugosé celowei
doktadnosci  pomiaru odlegtosci 9 )
| <0.07 <160
Il <0.20 <400
1] <0.35 <600

2. Pomiar punktéw obiektow zaliczonych do | grupy doktadnosci musi byé

uzupetniony pomiarem sprawdzajgcym (miary czotowe, miary do punktéw



przecie¢ konturow lub ich przedtuzen z bokami osnowy, odlegtosci od punktéw
innych obiektow, pomiar z innego stanowiska).

Rozdziat 7 POMIAR WYSOKOSCIOWY - ZASADY OGOLNE

§ 20 Pomiar bezposredni: gestos¢ pikiet i dlugosé celowej
1. Przy pomiarach uksztattowania terenu powinny byC¢ spetnione nastepujace
warunki:
1) odlegtos¢ miedzy pikietami < 50,
2) dtugosc celowej:
- w niwelacji geometrycznej (przekroju i powierzchniowej) < 100,
- w tachimetrii < 150.
2. W szczegolnie dobrych warunkach atmosferycznych (brak migotania
refrakcyjnego), przy duzym powiekszeniu lunety i w terenie ptaskim dopuszcza
sie przekraczanie diugosci celowych, wymienionych w ust. 1 pkt 2.

§ 21 Potozenie poziome punktéw o okreslonej wysokosci

1. Potozenie poziome punktow obiektdow sztucznych okreslane jest zgodnie z
wymaganiami przypisanymi grupie doktadnosci, do ktérej obiekty te przynalezg.

2. Potozenie poziome punktow naturalnie uksztattowanej powierzchni terenu
okreslane jest z bltedem potozenia < 0.5.

§ 22 Pomiary kontrolne uksztaltowania terenu
Ocene dokfadnosci wykonanych pomiaréw powierzchniowych uksztattowania terenu
przeprowadza sie przez:
1) wykonanie pomiaru przekroju kontrolnego z pikietami co 10,
2) okreslenie $redniego btedu wysokosci na podstawie wyniku tego pomiaru i
danych interpolowanych.

Rozdziat 8 POMIAR UKSZTALTOWANIA TERENU

§ 23 Niwelacja przekrojow
Wymagania geometrii oraz doktadnosci tyczenia przekrojéw i ich niwelacji okreslajg
warunki techniczne zwigzane z celem, dla ktérego przekroje sg zaktadane, jednakze
zaleca sie, aby spetnione byly nastepujgce warunki:

1) przez punkty zatamania przekroju podiuznego przebiega ciag osnowy

sytuacyjno-wysokosciowej,

2) odlegtos¢ miedzy przekrojami poprzecznymi < 100,

3) odlegtos¢é miedzy pikietami na przekroju podtuznym < 50,

4) odlegtos¢ miedzy pikietami na przekroju poprzecznym < 25,

5) sredni btad okreslenia wysokosci pikiety zgodny z § 5.

§ 24 Niwelacja siatkowa

Wymagania geometrii oraz doktadnosci tyczenia i stabilizacji siatki oraz jej niwelacji
okreslajg warunki techniczne zwigzane z celem, dla ktérego niwelacja siatkowa jest
wykonywana, jednakze zaleca sie, aby przez punkty siatki przebiegat cigg niwelaciji
geometrycznej, zapewniajgcy po wyréwnaniu okreslenie ich wysokosci z btedem
srednim my < 0.10, za$ konstrukcja siatki zapewniata poziome umiejsco wienie pikiet
Z btedem nie wiekszym niz 0.5.



§ 25 Niwelacja punktéw rozproszonych

Przy niwelacji punktéw rozproszonych nalezy zapewni¢ $redni btad okreslenia
wysokosci pikiety zgodny z § 5, gestosc¢ pikiet i dtugos¢ celowej zgodne z § 20, zas
doktadnos¢ odczytu nitek dalmierczych oraz kota poziomego powinna zapewnic
okreslenie potozenia pikiet z btedem nie wiekszym niz 0.5.

§ 26 Tachimetria

Narzedziem zalecanym do pomiaru jest tachimetr elektroniczny (total station)
dowolnego typu. Uzycie klasycznego tachimetru nitkowego Ilub tachimetru
autoredukcyjnego jest dopuszczalne pod warunkami jak dla niwelacji punktow
rozproszonych.

Rozdziat 9 POMIARY SYTUACYJNE | UKSZTALTOWANIA TERENU METODAMI
FOTOGRAMETRYCZNYMI

§ 27 Zdjecia lotnicze
Pomiary sytuacyjne i uksztattowania terenu metodami fotogrametrycznymi
wykonuje sie na modelach stereoskopowych utworzonych ze zorientowanych
zdjec lotniczych.

2. Zdjecia lotnicze wykonuje sie kamerg pomiarowg w skali 1:5000 lub wiekszej.
Kamera pomiarowa musi spetnia¢ nastepujace warunki:

- posiadac¢ aktualng metryke kalibracji,

- posiada¢ minimum 4 znaczki ttowe z oznaczonymi punktami centralnymi.
Zaleca sie uzywania do zdjec¢ lotniczych kamer zaopatrzonych w 8 znaczkdéw
ttowych oraz posiadajacych mozliwos¢ kompensacji rozmazania obrazu.

3. Jakos¢ fotograficzna zdje¢ musi odpowiadaé przyjetym w fotogrametrii kryteriom,
a w szczegolnosci:

- zdolnosc¢ rozdzielcza filmu nie powinna by¢ mniejsza niz 80 linii/mm dla

filmu barwnego, 100 liniymmmm dla filmu czarno-biatego,

- szczegoly terenowe powinny by¢ wyraznie czytelne.

§ 28 Instrumenty pomiarowe

Pomiary sytuacyjne i uksztattowania terenu wykonuje sie na instrumentach
fotogrametrycznych przystosowanych do opracowan numerycznych, autografach
analitycznych lub cyfrowych.

§ 29 Budowa modeli fotogrametrycznych

1. Do budowy modeli fotogrametrycznych nalezy uzy¢ elementéw orientacji
zewnetrznej zdje¢ wyznaczonych w procesie aerotriangulacji wykonanej na
instrumentach analitycznych lub cyfrowych. Orientacje modeli mozna tez
przeprowadzi¢, wykonujgc petny cykl strojenia modeli w oparciu o fotopunkty
rozmieszczone w dostatecznej ilosci na kazdym opracowywanym modelu.

2. Aerotriangulacje opiera sie na sygnalizowanych punktach polowej osnowy
fotogrametrycznej, pomierzonych w terenie metodami geodezyjnymi z
doktadnoscig m, < 0.05 oraz my < 0.05. W skiad tej osnowy wchodzg F-punkty z
wyznaczonymi wspotrzednymi przestrzennymi XYZ, F-punkty z wyznaczonymi
wspotrzednymi ptaskimi XY oraz Z-punkty - odfotografowane na zdjeciach
szczegoty terenowe z wyznaczonymi wysokosciami. Dodatkowo do wyréwnania
aerotriangulacji mozna uzy¢ wspoétrzednych sSrodkoéw rzutéw pomierzonych
technikg GPS w trakcie wykonywania zdje¢ lotniczych oraz danych dotyczacych



katow nachyleh kamery pochodzacych z systemdw inercyjnych pracujgcych na
poktadzie samolotu.

Btedy potozenia oraz s$rednie btedy wysokosci wyréwnanych punktow
aerotriangulacyjnych nie moga przekroczy¢ 0.10.

§ 30 Fotogrametryczny pomiar sytuacyjny

Fotogrametryczny pomiar sytuacyjny polega na zidentyfikowaniu na modelu
stereoskopowym obiektdw podlegajgcych pomiarowi, a nastepnie dokonaniu ich
pomiaru, zgodnie z wymaganiami przypisanymi grupie doktadnosci, do ktorych
obiekty te przynaleza. Numeryczny zapis wynikéw pomiaru powinien by¢ zgodny
z wymaganiami stawianymi systemom informatycznym dla mapy zasadnicze;.

W zalezno$ci od potrzeb, wybrane punkty obiektéw | grupy doktadnosci pomiaru,
np. punkty graniczne, powinny by¢ sygnalizowane przed nalotem.

§ 31 Fotogrametryczny pomiar uksztattowania terenu

1.

Fotogrametryczny pomiar uksztattowania terenu polega na pomiarze punktéw,
ktorych rozmieszczenie podyktowane jest konfiguracjg terenu. W oparciu o ten
pomiar generuje sie Numeryczny Model Terenu (NMT).
W zaleznosci od charakteru pokrycia terenu dokonuje sie pomiaru:
- punktow potozonych na przecieciach linii tworzacych siatke regularnych
kwadratéw lub prostokatow - dla terenu otwartego,
- punktow rozproszonych - dla terenu zabudowanego lub pokrytego rzadkim
zadrzewieniem,
- tereny zalesione i wody wytgcza sie z pomiaru fotogrametrycznego.
W przypadku gdy do pomiaru zostang uzyte autografy cyfrowe, mozna
zastosowac technike automatycznego pomiaru NMT; tak pomierzony NMT
podlega edycji w celu skorygowania zaistniatych nieprawidtowo$ci.
Dla oddania najbardziej wiernego uksztattowania terenu mierzonego technikg
NMT nalezy dodatkowo pomierzyC linie szkieletowe, linie nieciggtosci, punkty
dodatkowe rozmieszczone w charakterystycznych miejscach uksztattowania
terenu.
Wysokosci punktéw powierzchni terenu nalezy okresli¢ z doktadnoscig podang w
§ 5, w zaleznosci od nachylenia terenu.

§ 32 Fotogrametryczny pomiar punktéw osnowy pomiarowej

1.

Punkty osnowy pomiarowej, przewidziane do pomiaru fotogrametrycznego,
podlegajg sygnalizacji przed nalotem.

W  wyjatkowych przypadkach mogg to by¢ szczegdty terenowe, ktdrych
identyfikacja na zdjeciu lotniczym jest réwna identyfikacji punktéw
sygnalizowanych.

Pomiar punktéw osnowy pomiarowej wykonuje sie w procesie aerotriangulacji,
przestrzegajac, aby btedy okreslenia potozenia oraz wysokosci tych punktow,
obliczone na punktach kontrolnych, nie przekroczyty 0.10.

§ 33 Pomiary uzupetniajace

1.

Pomiar fotogrametryczny uzupetnia sie bezposrednim pomiarem w terenie w

celu:

1) ustalenia potozenia tych obiektéw, ktore czesciowo lub w catosci nie byty
mozliwe do pomiaru fotogrametrycznego,

2) sprawdzenia poprawnosci identyfikacji obiektéw,
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3) ustalenia danych niegeometrycznych (opisowych), niemozliwych do
odczytania na zdjeciach lotniczych,

4) okreslenia uksztattowania terenu wylgczonego z pomiaru
fotogrametrycznego.

Uzupetniajgcy pomiar uksztaltowania terenu wylgczonego =z pomiaru

fotogrametrycznego mozna wykona¢ innymi metodami (np. skaningiem

laserowym), o ile metody te pozwolg na osiggniecie wymaganej doktadnosci.

§ 34 Pomiary kontrolne

1.

W celu sprawdzenia doktadnoéci fotogrametrycznego pomiaru sytuacyjnego
nalezy dokona¢ pomiaru kontrolnego, metodami pomiaréw bezposrednich,
wybranych kontrolnych obiektéw rownomiernie roztozonych na mierzonym
obszarze, w tym obiektow potozonych na skrajach stereograméw.

W celu sprawdzenia doktadnosci pomiaru uksztattowania terenu nalezy
pomierzy¢ punkty kontrolne lub przekroje kontrolne metodami bezposrednimi,
rozmieszczajgc je w wybranych do kontroli rejonach.

§ 35 Dokumentacja
Dokumentacja z pomiaréw sytuacyjnych i uksztattowania terenu metodami
fotogrametrycznymi zawiera:

- projekt polowej sygnalizacji fotogrametrycznej,

- opisy topograficzne punktéw sygnalizowanych,

- dzienniki pomiaru polowej osnowy fotogrametrycznej,

- wykaz  wyréwnanych  wspofrzednych  punktdow  polowej  osnowy
fotogrametrycznej,

- odbitki stykowe zdjeé¢ lotniczych ze zidentyfikowanymi punktami
sygnalizowanymi,

- projekt aerotriangulacji,

- sprawozdanie z wyrdwnania aerotriangulacji,

- wykaz wyréwnanych wspotrzednych punktow aerotriangulacyjnych,

- wykaz wyréwnanych wspotrzednych punktow nowo zatozonej osnowy
pomiarowe;j,

- wyniki pomiaru sytuacyjnego w postaci numerycznej,

- wyniki pomiaru uksztattowania terenu w postaci NMT,

- sprawozdanie z pomiaréw kontrolnych.
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Uzasadnienie

Rozporzadzenie jest wykonaniem upowaznienia zawartego w art. 19 ust. 1 pkt 3
lit. g projektu nowelizacji ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne. Projekt okresla
0ogolne zasady wykonywania pomiaréw i opracowan kartograficznych dla celéw
projektowych. Uregulowania techniczne zawarte w rozporzadzeniu obejmujg zakres
przedmiotowy dotychczasowych standardéw technicznych wymienionych w
zatgczniku do Rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
24 marca 1999 r. w sprawie standardéw technicznych dotyczacych geodezji,
kartografii oraz krajowego systemu informaciji o terenie (Dz. U. nr 30, poz. 297):

- instrukcji technicznej K-1 ,Mapa zasadnicza” wydanie z 1984 r.

- instrukcji technicznej G-4 ,Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe”

Istotng zaleta niniejszego rozporzadzenia jest zebranie w jednym akcie prawnym
wszystkich zagadnien zwigzanych z wykonywaniem map dla celéw projektowych
wystepujacych dotychczas w kilku standardach technicznych, a takze
wyspecyfikowanie szczegdtowych zagadnien technicznych, ktére winny by¢
przeniesione do wytycznych technicznych wydawanych w trybie art. 7a ust. 1 pkt 19.

Rozporzadzenie reguluje rowniez zakres niezbednych pomiarow a takze
wydawania i potwierdzania materiatbw z panstwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego. W niniejszym projekcie zostata uwzgledniona wiekszo$¢ uwag
zebranych w trakcie konsultacji i uzgodnien srodowiskowych.

Ocena skutkéw regulaciji

Projekt okresla ogolne zasady wykonywania prac pomiarowych i kartograficznych
niezbednych do sporzadzenia mapy dla celéw projektowych. Zakres przedmiotowy
rozporzadzenia zapewnia zabezpieczenie wymaganej doktadnosci, szczegotowosci i
zawartosci informacyjnej mapy a takze ujednolicenie wymagah rozproszonych
dotychczas w branzowych dokumentach normatywnych.

Przedtozony projekt nie powoduje skutkéw finansowych dla budzetu panstwa
albowiem nie zwieksza zakresu prac realizowanych w ramach dziatalnosci statutowej
organow stuzby geodezyjnej i kartograficznej.

Nie przewiduje sie bezposredniego wptywu rozporzadzenia na rynek pracy, gdyz
wiekszos¢ regulowanych rozporzadzeniem zadan jest wykonywana na mocy
dotychczas obowigzujagcego rozporzgdzenia MSWIA w sprawie standardéw
technicznych dotyczacych geodezji, kartografii oraz krajowego systemu informaciji o
terenie.

Rozporzadzenie nie bedzie miato bezposredniego wptywu na konkurencyjnosc¢
wewnetrzng i zewnetrzng gospodarki jak rowniez nie bedzie miato wptywu na
sytuacje i rozwdj regionow.

Zakres projektu Rozporzadzenia nie jest objety prawem Unii Europejskie;.

Tres¢ projektu opublikowano na stronie internetowej Gtownego Urzedu Geodez;ji
i Kartografii oraz poddano konsultacjom z organizacjami spoteczno-zawodowymi
geodetdédw i kartografébw oraz organizacjami zrzeszajgcymi firmy wykonawstwa
geodezyjnego.
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