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GISPRO Sp. z o0.0.

\Spro

WWW.QISpro.pl

Tel. (91) 423 41 81
Fax. (91) 423 41 83

GISPRO Sp. z0.0.p o ws twa ya z e 2006 1 Od chwili powstania
iInwestujemy w nowoczesne technologie fotogrametryczne i teledetekcyjne oraz
wysokokwaliflkkowanych f a ¢ h o whblasaa aktualna kadra to czterdziestu
i nUy niggr wwéd ed ezatrudnionych w pracowniach fotogrametrycznych
izespograazdhujpky vl undestycii.

Stawiamy na i nt e g mestcxdjfdﬁogrametrycznych ibezpoSred
pomi a terervmwych dzi rcaemu j est estgnie zapewwy $ ok N
dokgadko$ip,| etinjoaSk orfadzych p r o d u kgrzy weachowaniu

wysokiego tempa ich realizacji.
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http://www.gispro.pl/

SKANING LASEROWY

Skaning laserowy

Naziemny Lotniczy

Pomiar statyczny Pomiar mobilny

Mobile Mapping System
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NAZIEMNY SKANING LASEROWY

1. Pomiar statyczny

APegna inte

kamer N cyf r BEEEEEES
ANi ez al eOnoé
od pory dnia i roku,

AZastosowanie do |
pomi aru bud]
obi ekt -w mokE
tunelowych oraz U
Infrastruktury
energetycznej i | A
technicznej, T .‘
AWy soka dok¢ | .
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NAZIEMNY SKANING LASEROWY

2. Pomiar mobilny - MLS

AMetoda dynamiczna i
wysokie tempo pomiaru,
APomiar w trybie 3D,
AZasifng do 300
AWy soka cznstof
pomiaru,

APegna synchro
pomiaru z GPS/IMU,

AMo Ul i we zast o
|l okomot ywy bNd
jako platformy,
AGinstoSci | ini
zal eUna od pri
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NAZIEMNY SKANING LASEROWY
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NAZIEMNY SKANING LASEROWY

Obraz skanowania mobilnego Obraz skanowania statycznego
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WIZUALIZACJA MLS DLA TRASY KOLEJOWEJ
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WIZUALIZACJA MODELU 3D DLA ODCINKA KOLEI
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SYSTEM MMS/MLS

System MMS/ MLS wyposaUony jest w:

ASkaner A2Do0 (profiler) Riegl VQ 25
A2 skanery A3Do0 Riegl VZ 400,

A6 cyfrowych kamer wideo,

AWi el okanagowy GeoRadar firmy |DS,
ASystem pozycjonowania GPS/IMU POS LW 420 V4 firmy Applanix,
AZesp-§ komputer-w pokgadowych do s

N
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SYSTEM MMS/MLS

Anteny GPS
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SYSTEM MMS/MLS
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PRZYKGADOWE OPRACOWANI A

Mapa do cel -w proj ek
ze zdjnl lotniczych i naziemni

skanowania laserowego (MLYS)
Autostrada Al - odcinek 85 km (Tuszyni Cznst ochowa)
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MAPA DO CELEW PROJEKTOWYCHZNSADCHDWAY
Pozyskanie danych:

AMobilny skaning laserowyi ot r zymano sp-jnN chmur
skaner -w zwi NzanN z tr8pdekkorir N wyk
do opracowania NMT istniejNcych | ez
wysokoSciowego szczeg-§g-w wW pasi e |

AZdjncia |l otnicze o ter einwkorystanadoe | k
pomiaru szczeg-Qg-w | I i |l 1l grupy d
i stniejNcych jezdni

APomiar terenowyi pomi ar osnowy sytuacyj ne,]
szczeg-g-w | grupy oraz obiekt - -w ni
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MAPA DO CELEW PROJEKTOWYCHBZNSADCHODWAY

Produkty projektu:

ANumeryczny model terenu o dokgdadno
i stniejNcych jezdni i 10 cm dla pas
AMapa wektorowa 3D w skali 1: 500 do

AOrt of ot omapa o terenowej wielkoSci
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MAPA DO CELEW PROJEKTOWYCHZNSADCHODWSY
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punkt - -w fragmentu A1l z jednego ska
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MAPA DO CELEW PROJEKTOWYCHZNSADCHODWSY

Chmura punkt- -w fragmentu A1l z jJjednego ska
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MAPA DO CELEW PROJEKTOWYCHZNSADCHODWSY
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Chmura punkt- -w fragmentu A1l z jJjednego ska
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MAPA DO CELEW PROJEKTOWYCHZNSADCHODWSY

Chmura punkt- -w fragmentu A1l z jJjednego ska
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MAPA DO CELEW PROJEKTOWYCHZNSADCHODWSY

Chmura punkt-w fragmentu Al z jednego ska

NMT - cieniowanie T widoczne koleiny w pasie jezdni
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