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Trimble Spatial Imaging

Sprowadzamy Geoprzestrzenna
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Trimble VX

-prezentacja

@ Trimble.

Trimble VX Spatial Station

objnAatoSci
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Qx Ox Ox Ox Qx

Obraz w czasie rzeczywistym

Skalibrowana kamera
A Aktywny obszaP048 x 1536
A FormatJPEG

TechnologialrimbleVISION
A Nowe techniki robotyczne

Proste skanowanie w 3D

PrRdko€L sliSaki/sewani a:
DokGadno€16 kNt owa
Zas pPEQmetr - w

Zasi Rg dRP30mTr za



Trimble VX Spatial Station

Trimble VX PrzyszGo€&lL Pomiar-w Zinf

-prezentacja

A TachimetrRobotyczny
A Odbiornik GPRTK
A RoverlS

unkcij e

A Kamera-obr az na
A Skanowanie

objntoSci
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Dwa systemy, jeden widok

i AZobacz caGy Mpsuejnenkt dzi
Image Overlay

<l Video

Meri

Favorites
Switch to

MeasLre Measure

— @1] Q lz@l-:;:-c;m‘_n

& | a | gm | %o o]

objntToSci

Wszystkie pomiary na ekranie (punkty, kody, linie)

Wi zual na kontrola jako€ci danyc
t aden pomiar nie zostanie przeo
Bez powt: -rnych pomiar-w ( mni e]j
Obracanie instrumentu rysikiem na ekranie

@ Trimble.
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Dostarczaj dane w formie wizualizacji

L A Wbudowana kamera metryczna

-kamera

HA:322*10"18" VA:9014°28"
Prey l Mext ‘

AUdokumentowanie waTnych

A Udokumentowanie cech obiektu

A Rejestracja warunk-w po
& Trimble. APrzypomnienie, jak prze



Opcje szukania robotycznego

S AOkno poszuki waZ
AKIikni Rcie na mapR
-opcjarobotic A Joystlck

A GPS Search
A Click & Move

unkcij e

U Jedno kli kni Rci e w
odnajduje lustro
Szybsza praca po utracie lustra
Kr -tszy czas pomiar

Favorites
_| Switch tof

b o WA ™ —
HA:316.8360gon VA:99.5506gon

@s I Q | I _:9,0 " Measure




Postrzegaj €wiat w

A Szybkie definiowanie skanowanego obszaru

Trimble VX _
dowolnym poligonem

iR Scanning f2ll Scanning

-skanowanie

unkc J HA:357°28"40" WA:91°27'53" HA:356°31" 21" VA:93°5422"
Start

=la |l a | o | a 8l =la el o | e nat

Skraca czas pomiaru nie mierzNc

bWy b.-r obszaru skanowani a
d definiujNc siatkR
d okre€lajNc rozdzielczo€lL kNt
d definiujNc |liczbR punkt- -w w

@ Trimble.




GEOTRONICS



Trimble GX

-prezentacja
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@ Trimble.

e gy e ey gy | g g
EOTRONICS
=

GRUPA TRIMSAT|

Skaner

|

kt -ry my~e€lIl i

U Rozstaw instrument nad punktem

U  Spoziomuj

U Zmi erz wysoko€L 1in

U Wprowad] panuj Nce
atmosferyczne

U Rozpocznij pomiar

Disable Compensator




Funkcja Suré&carf

Standard scanning Sugec a n E

£

Trimble GX

nkcja SureScan
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SureScart Standard Standard *
(taki sam czas skanowania) (t aka sama r 0z (
na 60m)
Rozdzi el cgkd8mm 0.1m x 1. 0|0@&x0.3
_ (Na drodze)
Trimble GX
Punkty 276,000 pts 428,000 pts 9,077,000 pts
-funkcja SureScan Czas 0:16:44 0:16:49 4:38:31
unkilRézdziel cgpBbP mat s/ mMjl pts/mj |106 pts/ mj
60m
UAby uzyskal takN samN rozdzielczo€&L na
objitoScR9 milion-w punkt-w zamiast 276,000 pt

A 4,5h skanowania zamiast 17min
U 90% danych jest nie wykorzystywanych!

U Dzieki tej funkcji zredukujesz czas pracy l&rotnie

@Trimm& ograniczysz |liczbR stanowi sk
wzro€nie Twoja produktywno€ci
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PozostaGe funkcije

A Wbudowana kamera pozwal aj Nc a
czasie rzeczywistym

A Podgl Nd na Tywo

Trimble GX A Szybka lokalizacja cel - -w
A kompensator pracuj Ncy w czas
oz ost SR A’ Definiowanie skanowanego obszaru:

d Dowolnym poligonem
d Dowolnym poligonem 3D
PIA'omuni kacja poprzez Wi Fi z |
kontrolerem TCS2
Azintegrowane Rozwi Nzanie Pon
wsp:- Gpracuj e z tec@nikN GPS
@zTrimbIewl zapewnia maksymalnN efektywn

umi eszczaj Nc wGa€ciwe nar zRo
zasi Rgu r Rk
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RealWorks Survey

A Intuicyjne menu

AMoOTI i wo€L zarzNdzani a
A Automatyczna rejestracja
AZaawansowane nar zRdzi

e APeGne wykorzystanie z
RealWorgg pomocy Trimble VX i GX

-prezentacja

objnAatoSci
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Monitoring odkszt

Wykonuj wielokrotne zadania kontroli:
-podw- jne powierzchni e
- powierzchnia do modelu
- powierzchnia do krzywej
-Cchmura punkt -

e bx G B e i

unkcj

RealWorks

-monitoring

@ Trimble.




Obliczanie mas ziemnych

Monitoruj zmiany ziemne oraz obliczaj powierzchnie
W czasie rzeczywistym

unkcij e

RealWorks Dostar czaj dane w formie wizual
éebo jeden obraz to w

-obliczani e




Tworzeni e ortofot

Eksportuj metryczne obrazy z georeferencja
jako .tif albo .dxf

RealWorks Survey Advanced
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Tight-click to diaplay shortodt menu.
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Tw-rz rysunki 2D
bezpo€&rednio na z

pracuj w widoku ze stanowiska

zdefiniuj pGaszczyznR

UTyj nar zRdzi rysunkowych 2I
-eksportuj w formatach .dxf i .dgn

RealWorks

-rysunki 2D i modele




RealWorks

-rysunki 2D i modele

> Trimble

objitos

Tw-rz rysunki 2D
bezpo€&rednio na z

aby naGoTylL tekstury potrzet
wybi eramy obi ekt oraz defini

Nowy model moTe byL edytowar
eksportowany a takTe poddar




Wi zualil zacja op

Prosta metoda tworzenia pr ze

prezentacji opracowania.
zdefiniuj dowolna &€ci eTkR pr

rozdzielczo&€L 1 gotowe

¥ e Gt Cffcairvey Look Deplwy 20 Www lindow Help Swketrng

-l W Offeefurvey

U NEKeo@IE e Totl
WIEQCREATION

Dap1:Dwres Nadgeson Put
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-wizualizacja
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Export do Google Earth

-Prosta metoda wizualizacji modelu 3D wykonanego w
Trimble RealWorks

- Pokazuj innym swoje opracowania

RealWorks

-Google Earth

@ Trimble.
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http://earth.google.com/

